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Sistema de controle para um robot, baseado em web server

Proposta de Projecto

Orientador: Pedro Domingues de Almeida (palmeida@di.ubi.pt)

Objectivos

O objectivo deste trabalho de Projecto é desenvolver um web server que devera correr
num processador instalado num robot, e devera criar uma pagina web com botdes de
controle para algumas funcées chave do robot. Entre essas funcdes conta-se o controle do
movimento do robot por um operador humano que o esteja a observar directamente. Para
o controle do robot um operador devera poder utilizar qualquer dispositivo capaz de correr
um browser standard (nomeadamente um tablet ou telemovel Android). A comunicacao
entre o robot e o dispositivo utilizado para o controlar sera através de uma rede wifi criada

pelo robot, a qual se devera ligar o dispositivo de controle.

Tarefas a Realizar e Cronologia

T1 Estudo do problema proposto e preparacao do ambiente de trabalho (0,5 meses);
T2 Desenvolver o web server e o cddigo do sistema de controle (2,0 meses);

T3 Preparacao e escrita de documentacao de suporte (0,5 meses);

T4 Escrita do relatorio de projeto (0,5 meses).



Requisitos Técnicos / Académicos

Ter boas classificacoes e bons conhecimentos de programacao.

Elementos de Avaliacdo a Entregar

Para além do relatorio, o(a) aluno(a) devera entregar todo o cédigo fonte desenvolvido, e a

documentacao de apoio a utilizacao e reproducao do sistema desenvolvido.

Resultados Esperados
¢ Sistema de controle para um robot baseado em web server;
e Documentacao de apoio a utilizacao e reproducao do sistema desenvolvido;

e Relatorio de projecto.



